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停车辅助系统

规格说明

一般规格

名称 规格

工作电压 9~16V

工作电流 小于 200mA

工作频率 58KHz

探测距离 150cm(max)

后倒车雷达传感器探测角度
水平：110°~120°

垂直：50°~60°
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描述和操作

系统概述

倒车雷达控制装置通过装在后保险杠上的 3

个超声波传感器测定倒车时车辆与障碍物

之间的距离。放下车辆手刹，在点火状态下

挂入倒档后，倒车雷达系统自动进入工作状

态，停车辅助系统开始自检，系统无故障

时，控制器鸣叫 0.5 秒，仪表屏幕显示 “ 雷

达自检成功 ”，系统进入正常工作；若有传

感器有故障时，控制器鸣叫 3 秒，仪表屏幕

显示 “ 雷达自检故障 ”，正常的传感器继续

工作；

蜂鸣器报警方式：

• 倒车时当听到徐缓间歇警告音时，表示

此时后传感器与障碍物的距离在

120cm~90cm 之间；

• 倒车时当听到间歇警告音时，表示此时

后 传 感 器 与 障 碍 物 的 距 离 在

90cm~60cm 之间；

• 倒车时当听到急促间歇警告音时，表示

此时后传感器与障碍物的距离在

60cm~35cm 以内。

• 倒车时当听到长鸣音时，表示此时后传

感器与障碍物的距离在 35cm 以内。

仪表显示屏报警方式：

• 倒车时当后传感器与障碍物的距离在

120cm~90cm 之间时，障碍物侧绿灯

亮，同时显示障碍物距离；

• 倒车时当后传感器与障碍物的距离在

90cm~60cm 之间时，障碍物侧绿灯、

黄灯亮，同时显示障碍物距离；

• 倒车时当后传感器与障碍物的距离在

60cm~35cm 之间时，障碍物侧绿灯、

黄灯、红灯亮，同时显示障碍物距离；

• 倒车时当后传感器与障碍物的距离在

35cm 以内时，障碍物侧绿灯、黄灯、

红灯闪烁，同时显示 “ 请停车 ” ；

注意

在下列场所或障碍物，易造成无法检测及检

测不良的情况：

• 障碍物是锐角反射体、锥状物、体铁丝

网、绳索类细小物体或棉质等表面易吸

收音波的材质；

• 车辆在草丛或崎岖路面中行车；

• 探头表面附着异物；

• 泊车场所存在同频率超声波、金属声、

高压气体排放声等杂波。
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部件说明

停车辅助系统控制模块

停车辅助系统控制模块内含停车辅助系统控制器，控制模块通过倒车灯开关提供工作电源。

停车辅助控制模块端子列表如下：

SO27

13 12 11 10 916 15 14

5 4 3 2 18 7 6

C912-10016a

端子号 线径 名称功能

SO27-01 0.35 W/G 中部雷达传感器

SO27-02 0.35 W/Y 左侧雷达传感器

SO27-03 - -

SO27-04 0.35 G/Y 倒车雷达 CLK

SO27-05 - -

SO27-06 0.5 R/W 倒车信号

SO27-07 - -

SO27-08 - -

SO27-09 0.5 B 接地

SO27-10 0.35 W/B 右侧雷达传感器

SO27-11 - -

SO27-12 0.35 W 倒车雷达 DATA

SO27-13 - -

SO27-14 0.35 B 倒车雷达传感器接地

SO27-15 - -

SO27-16 - -
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部件位置图

后倒车雷达传感器

C912-10014a

1

1

1

1 倒车雷达探头
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停车辅助控制模块

C912-10015a

1

1 停车辅助控制模块
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诊断信息和步骤

诊断说明

在对停车辅助系统的故障进行诊断前，参见描述和操作概述。了解和熟悉停车辅助系统的工

作原理，然后再开始停车辅助系统诊断，这样在出现故障时有助于确定正确的故障诊断步

骤，更重要的是这样还有助于确定客户描述的状况是否属于正常操作。

对停车辅助系统的任何故障诊断都应该以停车辅助系统检查为起点，指导维修人员采取下一

个逻辑步骤，进行故障诊断。理解并正确使用诊断流程图可缩短诊断时间并避免对零部件的

误判。

通用设备

目视检查

1. 确认顾客的问题。

2. 目视检查是否有明显的机械或电气损坏的痕迹。

目视检查表

3. 如果所观察或提出的问题明显且原因已经发现，则在进行下一个步骤之前，必须先将该

原因修正。

4. 如果目视检查通过，则确认故障并参见故障症状表。

数字式万用表

汽车诊断仪

电气部分

• 保险丝

• 线路

• 线束连接器

• 后倒车雷达传感器

• 停车辅助控制模块
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故障症状表

症状 可能原因 建议措施

倒车遇障碍物不报警 (MT)

• 系统电压过低

• 线路故障

• 传感器

• 控制器故障

• 倒档失效

• 停车辅助控制模块

参见：倒车遇障碍物不报警诊断

流程 (MT)

倒车遇障碍物不报警 (CVT)

• 系统电压过低

• 线路故障

• 传感器

• 控制器故障

• 倒档失效

• 停车辅助控制模块

参见：倒车遇障碍物不报警诊断

流程 (CVT)

倒车时无障碍物控制器报警

• 传感器表面有污垢或异物

• 超载

• 线路故障

• 传感器安装不正确

• 停车辅助控制模块

参见：倒车时无障碍物控制器报

警诊断流程

倒车时倒车影像系统不工作 (MT)

• 倒车开关故障

• 倒车摄像头故障

• 线路故障

• 音响模块故障

• BCM

参见：倒车时倒车影像系统不工

作 (MT) 诊断流程

倒车时倒车影像系统不工作

(CVT)

• 倒车摄像头故障

• 线路故障

• 音响模块故障

• BCM

参见：倒车时倒车影像系统不工

作 (CVT) 诊断流程

倒车遇障碍物时警告距离不准确

• 障碍物属于吸音材料，如：海

绵、泡沫等
• 传感器特性，没有返回声波

• 障碍物过小 • 传感器无法检测

• 传感器表面有污垢或异物 • 检查传感器连接连接器

• 传感器连接连接器接触不良
• 保持传感器表面清洁，擦除表

面污垢

• 后倒车雷达传感器 • 更换后倒车雷达传感器

• 停车辅助控制模块 • 更换停车辅助控制模块
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倒车遇障碍物不报警诊断流程 (MT)

测试条件 细节 / 结果 / 措施

1. 一般检查。

A. 检查线束连接器的脱落、损坏、污损情况。

B. 检查传感器的安装正确、固定可靠情况。

C. 检查传感器表面的污垢、异物的情况。

D. 检查控制器在其他报警状态下的工作情况。

是否检查正常？

→是

至步骤 2。

→否

维修故障点。

2. 检查倒车灯开关。

A. 检查倒车灯开关是否正常工作。

→是

至步骤 3。

→否

更换倒车灯开关。

3. 检查倒车开关与 BCM 连接线。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态。

B. 断开倒车灯开关线束连接器 CA44。

C. 操作启动开关使电源模式至 "ON" 状态。

D. 用万用表测量倒车灯开关线束连接器 CA44 的 1 号端子

与可靠接地之间的电压。

标准电压值：11~14V

是否电压值正常？ 

→是

至步骤 4。

→否

检修倒车灯开关线束连接器 CA44 的 1 号端子与 BCM
之间线路的断路故障。

CA44

1 2

C912-01069a
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4. 检查倒车开关接地线。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态。

B. 断开倒车灯开关线束连接器 CA44。

C. 用万用表测量倒车灯开关线束连接器 CA44 的 2 号端子

与可靠接地之间的电阻。

标准电阻值：小于 1Ω

是否电阻值正常？

→是

至步骤 5。

→否

检修倒车灯开关线束连接器 CA44 的 1 号端子与接地点

G07 之间线路的断路故障。

5. 检查停车辅助控制模块信号电源线。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 断开停车辅助控制模块线束连接器 SO27。

C. 断开 BCM 线束连接器 SO01。

D. 用万用表测量停车辅助控制模块线束连接器 SO27 的 6
号端子与 BCM 线束连接器 SO01 的 15 号端子之间的电

阻。

标准电阻值：小于 1Ω

是否电阻值正常？

→是

至步骤 6。

→否

检修停车辅助控制模块线束连接器 SO27 的 6 号端子至

BCM 线束连接器 SO01 的 15 号之间线路的断路故障。

6. 检查停车辅助控制模块接地线路。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 断开停车辅助控制模块线束连接器 SO27。

C. 用万用表测量停车辅助控制模块线束连接器 SO27 的 9
号端子与可靠接地之间的电阻。

标准电阻值：小于 1Ω

是否电阻值正常？

→是

至步骤 7。

→否

维修停车辅助控制模块线束连接器 SO27 的 9 号端子与

接地点 G23 之间的线路断路故障。

测试条件 细节 / 结果 / 措施

CA44

1 2

C912-01063a

SO27 SO01

12 13 14 15 169 10 11

4 5 6 7 81 2 3

13 12 11 10 916 15 14

5 4 3 2 18 7 6

C912-10006a

SO27

13 12 11 10 916 15 14

5 4 3 2 18 7 6

C912-10007a
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7. 检查后倒车雷达传感器。

A. 更换 3 个状态良好的传感器

是否系统正常？

→是

更换后倒车雷达传感器。

参见：倒车雷达传感器的更换

→否

至步骤 8。

8. 检查后倒车雷达传感器的线路 ( 以左后倒车雷达传感器为例 )。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 断开停车辅助控制模块线束连接器 SO27 和左传感器线

束连接器 SO45。

C. 用万用表测量左传感器线束连接器 SO45 的 1 号端子至

停车辅助控制模块线束连接器 SO27 的 2 号端子之间的

电阻值。

标准电阻值：小于 1Ω

D. 用万用表测量左传感器线束连接器 SO45 的 2 号端子至

停车辅助控制模块线束连接器 SO27 的 14 号端子之间

的电阻值。

标准电阻值：小于 1Ω

是否检查正常？

→是

至步骤 9。

→否

维修线路故障。

9. 更换停车辅助控制模块。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 倒车更换停车辅助控制模块。

参见：停车辅助控制模块的更换

确认系统正常。

测试条件 细节 / 结果 / 措施

SO27
SO45

13 12 11 10 916 15 14

5 4 3 2 18 7 6

13

2

C912-10009a

SO27
SO45

13 12 11 10 916 15 14

5 4 3 2 18 7 613

2

C912-10008a
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倒车遇障碍物不报警诊断流程 (CVT)

测试条件 细节 / 结果 / 措施

1. 一般检查。

A. 检查线束连接器的脱落、损坏、污损情况。

B. 检查传感器的安装正确、固定可靠情况。

C. 检查传感器表面的污垢、异物的情况。

D. 检查控制器在其他报警状态下的工作情况。

是否检查正常？

→是

至步骤 2。

→否

维修故障点。

2. 检查故障代码。

A. 操作启动开关使电源模式至 "ON" 状态。

B. 连接诊断仪，检查 CAN 总线上有无倒车信号，读取

DTC。

是否存在故障？ 

→是

对照相应故障代码进行维修。

→否

至步骤 3。

3. 检查停车辅助控制模块信号电源线。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 断开停车辅助控制模块线束连接器 SO27。

C. 断开 BCM 线束连接器 SO01。

D. 用万用表测量停车辅助控制模块线束连接器 SO27 的 6
号端子与 BCM 线束连接器 SO01 的 15 号端子之间的电

阻。

标准电阻值：小于 1Ω

是否电阻值正常？

→是

至步骤 4。

→否

检修停车辅助控制模块线束连接器 SO27 的 6 号端子至

BCM 线束连接器 SO01 的 15 号之间线路的断路故障。

SO27 SO01

12 13 14 15 169 10 11

4 5 6 7 81 2 3

13 12 11 10 916 15 14

5 4 3 2 18 7 6

C912-10006a
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4. 检查停车辅助控制模块接地线路。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 断开停车辅助控制模块线束连接器 SO27。

C. 用万用表测量停车辅助控制模块线束连接器 SO27 的 9
号端子与可靠接地之间的电阻。

标准电阻值：小于 1Ω

是否电阻值正常？

→是

至步骤 5。

→否

维修停车辅助控制模块线束连接器 SO27 的 9 号端子与

接地点 G23 之间的线路断路故障。

5. 检查后倒车雷达传感器。

A. 更换 3 个状态良好的传感器

是否系统正常？

→是

更换后倒车雷达传感器。

参见：倒车雷达传感器的更换

→否

至步骤 6。

6. 检查后后倒车雷达传感器的线路 ( 以左后倒车雷达传感器为例 )。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 断开停车辅助控制模块线束连接器 S27 和左传感器线束

连接器 SO45。

C. 用万用表测量左传感器线束连接器 SO45 的 1 号端子至

停车辅助控制模块线束连接器 SO27 的 2 号端子之间的

电阻值。

标准电阻值：小于 1Ω

D. 用万用表测量左传感器线束连接器 SO45 的 2 号端子至

停车辅助控制模块线束连接器 SO27 的 14 号端子之间

的电阻值。

标准电阻值：小于 1Ω

是否检查正常？

→是

至步骤 7。

→否

维修线路故障。

测试条件 细节 / 结果 / 措施

SO27

13 12 11 10 916 15 14

5 4 3 2 18 7 6

C912-10007a

SO27
SO45

13 12 11 10 916 15 14

5 4 3 2 18 7 6

13

2

C912-10009a

SO27
SO45

13 12 11 10 916 15 14

5 4 3 2 18 7 613

2

C912-10008a
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7. 更换停车辅助控制模块。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 倒车更换停车辅助控制模块。

参见：停车辅助控制模块的更换

确认系统正常。

测试条件 细节 / 结果 / 措施
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倒车时无障碍物控制器报警诊断流程

测试条件 细节 / 结果 / 措施

1. 一般检查。

A. 检查线束连接器的脱落、损坏、污损情况。

B. 检查传感器的安装正确、固定可靠情况。

C. 检查传感器表面的污垢、异物的情况。

D. 检查后行李箱的装载情况。

是否检查正常？

→是

至步骤 2。

→否

维修故障。

2. 检查后倒车雷达传感器。

A. 更换 3 个状态良好的传感器。

是否系统正常？

→是

更换倒车雷达传感器。

参见：倒车雷达传感器的更换

→否

至步骤 3。

3. 检查停车辅助控制模块。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 拆卸停车辅助控制模块。

参见：停车辅助控制模块的更换

C. 将拆卸的停车辅助控制模块安装在状态良好的另一辆同

等配置的车辆上。

D. 测试停车辅助系统。

是否停车辅助系统测试正常？

→是

检修停车辅助系统线路。

→否

更换停车辅助控制模块。

参见：停车辅助控制模块的更换
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倒车摄像头不工作诊断流程 (MT)

测试条件 细节 / 结果 / 措施

1. 一般检查。

A. 检查线束连接器的脱落、损坏、污损情况。

B. 检查倒车摄像头的安装正确、固定可靠情况。

是否检查正常？

→是

至步骤 2。

→否

维修故障点。

2. 检查倒车灯开关。

A. 检查倒车灯开关是否正常工作。

→是

至步骤 3。

→否

更换倒车灯开关。

3. 检查倒车开关与 BCM 连接线。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态。

B. 断开倒车灯开关线束连接器 CA44。

C. 操作启动开关使电源模式至 "ON" 状态。

D. 用万用表测量倒车灯开关线束连接器 CA44 的 1 号端子

与可靠接地之间的电压。

标准电压值：11~14V

是否电压值正常？ 

→是

至步骤 4。

→否

检修倒车灯开关线束连接器 CA44 的 1 号端子与 BCM
之间线路的断路故障。

4. 检查倒车开关接地线。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态。

B. 断开倒车灯开关线束连接器 CA44。

C. 用万用表测量倒车灯开关线束连接器 CA44 的 2 号端子

与可靠接地之间的电阻。

标准电阻值：小于 1Ω

是否电阻值正常？

→是

至步骤 5。

→否

检修倒车灯开关线束连接器 CA44 的 1 号端子与接地点

G07 之间线路的断路故障。

CA44

1 2

C912-01069a

CA44

1 2

C912-01063a
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5. 检查倒车信号线。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 断开音响模块线束连接器 IP50。

C. 断开 BCM 线束连接器 SO01。

D. 用万用表测量停车辅助控制模块线束连接器 IP50 的 2
号端子与 BCM 线束连接器 SO01 的 15 号端子之间的电

阻。

标准电阻值：小于 1Ω

是否电阻值正常？

→是

至步骤 6。

→否

检修停车辅助控制模块线束连接器 IP50 的 2 号端子至

BCM 线束连接器 SO01 的 15 号之间线路的断路故障。

6. 检查倒车摄像头电源线路。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 断开倒车摄像头线束连接器 DR37。

C. 断开音响模块线束连接器 IP52。

D. 用万用表测量倒车摄像头线束连接器 DR37 的 1 号端子

与音响模块线束连接器 IP52 的 3 号端子之间的电阻。

标准电阻值：小于 1Ω

是否电阻值正常？

→是

至步骤 7。

→否

维修线路故障。

7. 检查倒车摄像头信号线路。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 断开倒车摄像头线束连接器 DR37。

C. 断开音响模块线束连接器 IP52。

D. 用万用表测量倒车摄像头线束连接器 DR37 的 4 号端子

与音响模块线束连接器 IP52 的 1 号端子之间的电阻。

标准电阻值：小于 1Ω

是否检查正常？

→是

至步骤 8。

→否

维修线路故障。

测试条件 细节 / 结果 / 措施

IP50SO01
8

7

6

5

4

3

2

1
A12 13 14 15 169 10 11

4 5 6 7 81 2 3

C912-10010a

IP52
DR37

1 2 3 4

1120 2

12 3615

51417 8

18 9

19 1316 10 7 4 1

C912-10011a

IP52
DR37

1 2 3 4

1120 2

12 3615

51417 8

18 9

19 1316 10 7 4 1

C912-10012a
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8. 检查倒车摄像头信号接地线路。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 断开倒车摄像头线束连接器 DR37。

C. 断开音响模块线束连接器 IP52。

D. 用万用表测量倒车摄像头线束连接器 DR37 的 2 号端子

与音响模块线束连接器 IP52 的 4 号端子之间的电阻。

标准电阻值：小于 1Ω

E. 用万用表测量倒车摄像头线束连接器 DR37 的 3 号端子

与音响模块线束连接器 IP52 的 4 号端子之间的电阻。

标准电阻值：小于 1Ω

是否检查正常？

→是

至步骤 9。

→否

维修线路故障。

9. 更换倒车摄像头。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 更换倒车摄像头。

参见：倒车摄像头的更换

检查是否正常？

→是

确认系统正常

→否

至步骤 10。

10. 更换音响模块。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 更换音响模块。

检查是否正常？

→是

确认系统正常

→否

至步骤 11。

11. 更换 BCM。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 更换 BCM。

参见：车身控制器 (BCM) 的更换

确认系统正常。

测试条件 细节 / 结果 / 措施

IP52
DR37

1 2 3 4

1120 2

12 3615

51417 8

18 9

19 1316 10 7 4 1

C912-10013a
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倒车摄像头不工作诊断流程 (CVT)

测试条件 细节 / 结果 / 措施

1. 一般检查。

A. 检查线束连接器的脱落、损坏、污损情况。

B. 检查倒车摄像头的安装正确、固定可靠情况。

是否检查正常？

→是

至步骤 2。

→否

维修故障点。

2. 检查故障代码。

A. 操作启动开关使电源模式至 "ON" 状态。

B. 连接诊断仪，检查 CAN 总线上有无倒车信号，读取

DTC。

是否存在故障？ 

→是

对照相应故障代码进行维修。

→否

至步骤 3。

3. 检查倒车信号线。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 断开音响模块线束连接器 IP50。

C. 断开 BCM 线束连接器 SO01。

D. 用万用表测量停车辅助控制模块线束连接器 IP50 的 2
号端子与 BCM 线束连接器 SO01 的 15 号端子之间的电

阻。

标准电阻值：小于 1Ω

是否电阻值正常？

→是

至步骤 4。

→否

检修停车辅助控制模块线束连接器 IP50 的 2 号端子至

BCM 线束连接器 SO01 的 15 号之间线路的断路故障。

IP50SO01
8

7

6

5

4

3

2

1
A12 13 14 15 169 10 11

4 5 6 7 81 2 3

C912-10010a
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4. 检查倒车摄像头电源线路。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 断开倒车摄像头线束连接器 DR37。

C. 断开音响模块线束连接器 IP52。

D. 用万用表测量倒车摄像头线束连接器 DR37 的 1 号端子

与音响模块线束连接器 IP52 的 3 号端子之间的电阻。

标准电阻值：小于 1Ω

是否电阻值正常？

→是

至步骤 5。

→否

维修线路故障。

5. 检查倒车摄像头信号线路。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 断开倒车摄像头线束连接器 DR37。

C. 断开音响模块线束连接器 IP52。

D. 用万用表测量倒车摄像头线束连接器 DR37 的 4 号端子

与音响模块线束连接器 IP52 的 1 号端子之间的电阻。

标准电阻值：小于 1Ω

是否检查正常？

→是

至步骤 6。

→否

维修线路故障。

6. 检查倒车摄像头信号接地线路。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 断开倒车摄像头线束连接器 DR37。

C. 断开音响模块线束连接器 IP52。

D. 用万用表测量倒车摄像头线束连接器 DR37 的 2 号端子

与音响模块线束连接器 IP52 的 4 号端子之间的电阻。

标准电阻值：小于 1Ω

E. 用万用表测量倒车摄像头线束连接器 DR37 的 3 号端子

与音响模块线束连接器 IP52 的 4 号端子之间的电阻。

标准电阻值：小于 1Ω

是否检查正常？

→是

至步骤 7。

→否

维修线路故障。

测试条件 细节 / 结果 / 措施

IP52
DR37

1 2 3 4

1120 2

12 3615

51417 8

18 9

19 1316 10 7 4 1

C912-10011a

IP52
DR37

1 2 3 4

1120 2

12 3615

51417 8

18 9

19 1316 10 7 4 1

C912-10012a

IP52
DR37

1 2 3 4

1120 2

12 3615

51417 8

18 9

19 1316 10 7 4 1

C912-10013a
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7. 更换倒车摄像头。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 更换倒车摄像头。

参见：倒车摄像头的更换

检查是否正常？

→是

确认系统正常

→否

至步骤 8。

8. 更换音响模块。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 更换音响模块。

参见：车载影音系统的更换

检查是否正常？

→是

确认系统正常

→否

至步骤 9。

9. 更换 BCM。

A. 操作启动开关使电源模式至 "OFF" 状态，断开蓄电池负

极电缆。

B. 更换 BCM。

参见：车身控制器 (BCM) 的更换

确认系统正常。

测试条件 细节 / 结果 / 措施
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拆卸与安装

倒车雷达传感器的更换

拆卸

1. 拆卸倒车雷达传感器。

(a). 断开蓄电池负极电缆，参见：蓄电池电缆的断开连接程序。

(b). 拆卸后保险杠总成，参见：后保险杠总成的更换。

(c). 举升车辆，参见：车辆举升和支撑。

(d). 断开倒车雷达传感器线束连接器。

(e). 使用合适的工具拆卸倒车雷达传感器。

安装

1. 安装顺序与拆卸顺序相反。

C912-10001a

C912-10002a
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停车辅助控制模块的更换

拆卸

1. 拆卸停车辅助控制模块。

(a). 断开蓄电池负极电缆，参见：蓄电池电缆的断开连接程序。

(b). 拆卸倒车雷达检修盖板，拆卸停车辅助控

制模块固定螺栓 1。

(c). 断开停车辅助控制模块线束连接器 2。

(d). 取下停车辅助控制模块。

安装

1. 安装顺序与拆卸顺序相反。

2

1

C912-10003a
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倒车摄像头的更换

拆卸
1. 拆卸倒车摄像头。

(a). 断开蓄电池负极电缆，参见：蓄电池电缆的断开连接程序。

(b). 拆卸背门内饰板，参见：背门内饰板的更换。

(c). 断开倒车摄像头线束连接器 1。

(d). 断开线束固定卡扣 2。

(e). 拆卸牌照板灯装饰总成固定螺钉。

(f). 使用合适的工具拆卸倒车摄像头。

安装
1. 安装顺序与拆卸顺序相反。

12

C912-10005a

C912-01012a

C912-10004a
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